Biuro Ustug Projektowo Inwestycyjnych Leszek Pigtkowski
tawy 76 c, 07-411 Rzekun, tel.-fax (029) 760-69-38, kom. 692-755-975

Egz. Nr 2

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

DLA PRZEBUDOWY
DROGI GMINNEJ NR 105 765 B -
ULICA LESNA WE WSI STARE KUPISKI

Inwestor: Gmina tom za
ul. Marii Sktodowskiej Curie 1a, 18-400 tom za

Obiekt: Przebudowa drogi gminnej nr 105 765 B
ulica Le sna we wsi Stare Kupiski

Adres budowy:  Dzialki, na ktérych realizowane bedzie zadanie:

9/11, 309, 318, 9/12, 6/1, 5/6, 3/3, 2/11, 7, 5/18, 4, 22/2,
23/1, 310, 305 i 306/1

Zespot projektowy:

Asystent: mgr in z. 1zabela Kiernozek

tawy, listopad 2009 rok




NogkrwbE

©

10.
11.
12.
13.

SPIS TRESCI

D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE ........ccciiiiiit it 2
D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKTIOWYCH...........covvvenennnn, 15
D - 01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZAKOW...... oottt e e e 19
D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE..........uvvvieiiiiiiie e, 22
D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAEBSZCZANIEM PODLOZA.......... 28
D - 04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOME..........c..covvivnneeen, 32
D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABIZOWANEGO
MECHANICZNIE . .. ettt et e e e e e e e e et e e e e e e e e 41
D - 04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO $BILIZOWANEGO
MECHANICZNIE. .. oottt e e e e e e e e e et e e e e e e 44
D - 04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KSTRUKCYJINYCH................ a7
D - 05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO............oeoovvvvviiiiinnenn. .51
D - 06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY ......iiieiiiiiit e e 67
D - 10.07.01 ZJAZDY DO GOSPODARSTW | NA DROG®OCZNE..........cccvviiiies i 72
D - 07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE.... ...ttt e e e e 75



D - M -00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teczniej (OST) § wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru rob6t drogowych zwianychz przebudowa drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupi-
ski — od km 0+062,45 do km 1+890,70

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania szczeg6towej specyfikacji tech-
nicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kakibwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarhy
w pkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspoéine dla robétetagh ogoinymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegélnychigmeentow robét drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkowa (droga)

albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus ziemny,
zel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleget migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych
Z nadsypk - odlegtac¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginee;].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaichu pojazdéw obstuguj
cych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowdizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do no-
towania zdarze i okolicznaci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw ro-
bot, przekazywania poleté innej korespondencji technicznej peufizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wyko-
nawa i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peesz
go.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez Zamawéef
go, o0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykowa)y odpowiedzialna za nadzorowanie robot
i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do wyst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbadhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dziehcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntceu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtmonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wylidgzeszkicow i ew. dodatko-
wych zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamawgapgo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robdt, zgodne z dokumeitapjojektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipegniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesggz.



1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6ét warstwzgaych do przejmowania i rozktadania oiy@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosfe-
rycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #4ga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniagej na-
wierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagg@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikamiczstek podiéa. Maze zawieré warstwe mrozoochrons,
odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod’é - zgodnéé¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjamiesé prze-
dziat tolerancji nie zostat ok§lny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseinu przeznaczony do umieszczania w nim drogiia-zw
zanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudo-
wy drogi i budowy urzdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na dro-
dze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjagadw, umieszczenia udzeir organi-
zacji i bezpieczistwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzch-
ni.

1.4.27.Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umadaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez zymie-
ra/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robo6t lub innych sprawazanych z prowa-
dzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub catkowita moderniza-
cja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznydy tw planie i przekroju podtnym) istniepcego padczenia.
1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleméridowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowla-
nego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlalindwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreykiad
droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligacharakte-
rystyke i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktadé sie z petnejsciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenararuszo-
nym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomicdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padftaj, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.



1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbinpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona éwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykona-
nia.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsga w
mienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweja ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - €& przeds¢wziecia budowlanego, stanoaga odebna catas¢ konstrukcyjm lub techno-
logiczm, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtilowych. Zadanie ma polegé na wykonywaniu
robét zwhazanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elemen-
tu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiear#wo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgoddaz dokumentagj projektows, SST i poleceniami lynie-
ra/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa &égzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub znisezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwatytiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektow oraz projektow dokumenta-
cje wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, ktdwWykonawca opracuje w ramach ceny kon-
traktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy przezyhie-
ra/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okdlene w chaéby jednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohowe kolejndé¢ ich waznaosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie maze wykorzystywa bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz) wprowadzeniu odpowied-
nich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiaréw okénych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatis zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach okélenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweinreéntéw budowli muszwyka-
zywa zgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasipione innymi, a elementy budowli ro-
zebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,potthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow (jezd-
nie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiecze
nia robo6t w okresie trwania budowy. W zalesci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinien¢hya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekiargracji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
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W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatayv ten sposéb bezpie-
czehstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziear i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przez Ayniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeerw miejscach i iléciach okrélonych przez laynie-
ra/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ki@h tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dazie utrzymywd tymczasowe urglzenia zabezpieczae, w tym:
ogrodzenia, p@cze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsedahnesrodki niezledne do ochrony robét,
wygody spotecznii i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mifazddéw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnomgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach okreélonych przez laynie-
ra/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ky@h trei¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen
kontraktowa.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik@ uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub débr pu-
blicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszeziet innych przyczyn powsta-
tych w nasgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégalojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvepyasprzt przeciw-
pozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@nibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w yrasz
nach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dma sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&arem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od do-
puszczalnego, okénego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robdét bda miaty aprobat technicza wydam przez uprawnioq jed-
nostlke, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlowsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robot ich szkodlivég zani-
ka (np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatéw od wia-
sciwych organ6w administracji patwowej.
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Jeeli Wykonawca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spo-
wodowato jakiekolwiek zage@niesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wlasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdasych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@g@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezetvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powia-
domi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamrozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszko-
dzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie paleiai Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze
oraz kxdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu sapr\Wykonawca
bedzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkwa instalacji na powierzchni ziemi i gz
dzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposéb powodagy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych patny
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wtasga i drég wewrtrznych. Jednade, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sig do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy trans-
porcie materialéw i wypogenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleelzdne zezwolenia i uzgodnienia
od wigciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim prze-
wozie rdzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mée polecé, aby pojazdy nie
spehiajce tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat
za napraw wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eieb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spghuch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uaglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpo-
wiednia odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orzzdpewnienia bezpiearstwa pu-
blicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyej nie podlegaj odrb-
nej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdnly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu od-
bioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna& wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovwee or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorews jakikolwiek sposob zvazane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelfkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgiai, mate-
riatdw lub uradzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposélgty bedzie informowa Inzynie-
ra/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przesi8ajac kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikite z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patento-
wych pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniykonania projektu lub specy-
fikacji dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimaj
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowhzywat postanowienia najnowszego wyda-
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nia lub poprawionego wydania powotanych norm i przéw o ile w warunkach kontraktu nie postanowidmacze;.

W przypadku gdy powotane normy i przepisypmstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mog
by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg®jrowny lub wyszy poziom wykonania hipowotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzerpégsemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu.
Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiganii musz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geolo-
gicznym lub archeologicznym odkryte na terenie hwddeda uwazane za wlasrig Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadondilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zéi w wyni-
ku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, tynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktogn
nalezy zwigkszy¢ cerg kontraktow.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczo-
nych do robot, Wykonawca przedstawrynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgzeg6étowe informacje
dotyczice proponowanegzrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialéw jak rownig odpowied-
nie $wiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczo-
negozrodta w sposob ggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wvelczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdieggo i jest zobowzany dostarczy Inzyniero-
wi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przedpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia daokentac zawierajca ra-
porty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedwvydobycia i selekcji, uwzgtiniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirggtpaastwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw pocho-
dzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydclymateriatéw, dziemwy i inne jakie okz sic po-
trzebne w zwjzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadadpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktGre zostaty wy-
szczegOlnione w dokumentach umowy, chyteaiizyska na to pisemzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatléw do innych robo6tzrte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychteriatdw zostanie odpo-
wiednio przewartéciowany (skorygowany) przezpniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaamykonuje
na wiasne ryzyko, lic sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewiglujazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@ 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie Zaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liada
wymaganych przez kyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanwgzaj materiatu nie nie by pdézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.



2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane masitedo czasu gdy dala one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadi $akos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez In-
zyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdgdabzlokalizowane w olwbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu spraw-
dzenia zgodnéei stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdb&teriatbw mog by¢ pobierane w celu spraw-
dzenia ich wiéciwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatow pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnio-
ne nasfpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazynie-
ra/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadaenspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien lgyzgodny z ofeet Wykonawcy i powi-
nien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii robot,
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej dokumen-
tach, sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkamgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uyt-
kowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszcze-
nie sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduajozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaruzyska jego
akceptagj przed ayciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowuzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzyst-
nie na jaké¢ wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dlreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniackyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaianych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezAyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraiestanu pier-
wotnego aytkowanych odcinkoéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowa-
ne jego pojazdami na drogach publicznych oraz di@jeiz do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigitdnie z warunkami umowy oraz za j&kaastoso-
wanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgod z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykeee oraz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@em planie i wyznaczenie wysos@ wszystkich ele-
mentéw rob6t zgodnie z wymiarami igdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie
przez Ireyniera/Kierownika projektu.



Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsungte przez Wykonawge
na wlasny koszt, z wyikiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych Wyko-
nawcy na pimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng:.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementotydt
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w nor-
mach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjkynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada@ materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wystujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyni-
ki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na rozwzan kwestk.

Polecenia Isyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawawv czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytphniesie Wyko-
nawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liayniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywa-
nia robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t ppmupcy wykonanie rob6t zgodnie
z dokumentagj projektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac; wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaaibét,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowad¢ wykonania poszczeg6lnych elementdw robét,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizraterup-
cych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesihnologicznym, proponowany sposoéb i
forme przekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uedzex stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mecha-
nizmy do sterowania i ugdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy,
kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanieg-urz
dze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych
elementow robdt,

— sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci rob6t

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazom ja-
kos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materialdbw. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezibdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy przepro-
wadzenia badaw celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&ch czstotliwosé¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietg
gnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod ba-
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dawczych. Jeeli niedocigniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzy-
nier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépiuje do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakosé tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodohistwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez hynie-
ra/Kierownika projektu. Préobki dostarczone przezkdfyawe do badé wykonywanych przez lkiyniera/Kierownik
projektu lzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakaepy przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych mate-
riatdw, ktore buda watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkolvpada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W fadip, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika projektu o ro-
dzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. B&kananiu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstewpimie
ich wyniki do akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalod

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt do-
starczonego przez niego wzoru lub innych, przegammaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania materia-
tow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykearta i producent materialtdéw powinien udzietiu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wyko-
nawcy, na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to lry-
nier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgétimoateriatow i rob6t z doku-
mentacy projektovs i SST. Mae réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtdrnych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych esazciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
Polsks Normg lub
aprobad techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioPolskiej Normy, jeeli nie s objgte
certyfikacp okreslona w pkt 1 ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeriywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvinzyniero-
wi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

N =

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmprawiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy @& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea prowadze-
nie dziennika budowy zgodnie z obawmiljacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehbla dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdaska stibowego. Zapisy drla czytelne, dokonane trwatechni-
ka, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumpdmida oznaczone kolejnym numerem gznika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaogk i harmonograméw robaét,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegsh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegabprzediaone Irzyniero-
wi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanizsi

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przykcia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojek-
tant nie jest jednak strarumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposob cigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodn&i materiatéw, orzeczenia o jad@ ma-
teriatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy lkeda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakici. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny léyudosgpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowvy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdeaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg in-
strukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z e€ztascia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olélenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Diugcsci i odlegicgici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przezzy:
niera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wyma-
gaja bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniat w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétlkte w przy-
padku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie kaizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ doliczone w formie oddzielnego aaknika
do kshzki obmiaréw, ktérego wz6r zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmstpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpij jednak nt
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w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolbwydi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow za
wierajacych komplet wynikdw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z doku-
mentacy projektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonuje bynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robét w odniesieniu do ichidiip jako-
§ci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowe do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadamigim na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika projek-
tu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irryniera/Kierownika projektu zakkezenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzre@zprzez Zamawiagego w obecni@i Inzynie-
ra/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbigrea roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przed-
lozonych dokumentéw, wynikéw bafla pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodaoiowykonania rob6t z dokumentacj
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapadaa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania raimipetniagcych i robét poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét asgowych lub rob6t uzupetnigych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czyidaioi ustali nowy termin odbioru ostateczne-
go.

W przypadku stwierdzenia przez konijsie jakag¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma whkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokot odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkQwesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamientow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],
opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zadczonych do dokumen-
tow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge kxda zestawione wg wzoru ustalo-
nego przez Zamawigego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

NooArwWN

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtidt zwhzanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygym.

Odbiér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktwzgkdnieniem zasad opi-
sanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robét”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxeaza jednostk obmiarowy ustalomn,
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] ledzie uwzgédnia® wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organi-
zacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarea kopii projektu laynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodimeynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikéw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usuntkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B)5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacfihtecznej (SST) s wymagania dotyere wykonania
i odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéywsokaiciowych podczas realizacji robot
zwiazanychz przebudowg drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do
km 1+890,70.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standeiniazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid okr&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi czyn-
nosciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdi®ygowej oraz poteenia obiek-
tow inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wysédio-
wych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrattaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdbwiaja-
cy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanbdot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
miec $rednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
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— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokaciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagt®g odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rze-
czywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim
rejonie nie powinno hyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatko-
we, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdénych rzeczywistych, akceptowa-
ne przez layniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplQy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez byniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i pungigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznaize czasie trwa-
nia robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidamune do dalszego prowadzenia robo6t, to zastawe odtworzone
na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngavidtowe] realizacji rob6t nate do obowizkéw Wy-
konawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhzane do punktéw pomocniczych, pobdmych poza granic
robot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyno-
si¢ 500 metrow.

Repery robocze nafg zalazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty statle na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespacze nalgy zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
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Rzedne reperéw roboczych naleokreslaé z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektov, oraz inne dane geodezyjne przeka-
zane przez Zamawigjego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczzdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robo6t), zgodnie z dokumengapjojektova oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejs@aatkceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw nahy stosowa dobrze widoczne paliki.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiveia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych naley
prowadzé wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wyma-
ganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jest&za obmiaru rob4t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dziennikéw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjjrktére Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrattaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platnd¢ robét zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesujv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatuGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

NoghkwhpE
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D-01.02.01
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacfihtecznej (SST) s wymagania dotyere wykonania
i odbioru robot zwizanych z usugciem drzew i krzakdw podczas realizacji robét az@inychz przebudowg drogi
gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do km 1+8970.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid@ okr&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaganych z usurciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzy

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defi-
nicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ag# pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naty stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usurgicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny diranspor-
towane w sposob nie powoday ich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ0Q0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakéw obejmujwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw, wy-
wiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasymhdev oraz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiane z usurciem drzew i krzakow powinna byizyskana przez Zamawiaggo.
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Wycinkg drzew o widciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalo-
nym przez layniera.

W miejscach nasyp6w teren nafeoczysci¢ tak, aby czsci roélinnosci nie znajdowaty s na gkbokasci do 60
cm ponzej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypwyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakdw znajdige st w pasie robét ziemnych, powinny dwykarczowane.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagscic.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robot w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartd¢ jako mate-
riat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie rob6t.

5.4. Zniszczenie pozostassi po usunigtej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskaza-
niami Inzyniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewr, za pomog specjalistycznego spgtri, to sposob wy-
konania powinien odpowiadazaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostaiai po przer6bce powinny by
usunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca mavaly-
zek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpiéstea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanilach z wymuszonym doptywem powietrza. Po Agkeniu spa-
lania ogié powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@ykch st czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wadly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego prze-
rwania, a nagromadzony materiat do spalenia stapoxészkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inigste zaakceptowane przezyniera, w ktérym bdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spa-
leniu, za zgod Inzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. ¥&a war-
stwa powinna by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta warstw gruntu o grubéci co
najmniej 30 cm i powinna kdyodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdla po spaleniu nie magby¢ zakopy-
wane pod rowami odwadnigymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgaa se przeptyw wéd powierzch-
niowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakEi robdt polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotdw. Zesgczenie gruntu wypeinigjego doty powinno spetnieodpowiednie wymagania okre-
$lone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows rob6t zwiazanych z usugciem drzew i krzakdw jest:
- dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch pniach,
przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieggaha koe drzewn, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

21



D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru liniowych rob6t ziemnych zwdanychz przebudowy drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi
Stare Kupiski — od km 0+062,45 do km 1+890,70.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid okr&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyegasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drég i obejmajj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypow drogowych,
¢) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lutrungu naturalnego lub z gruntu antropogeniczne@® sp
niajaca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kosodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wp@ matej nénaosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod ohgieniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga ycia srodkdw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem robét drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypovzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.16. Wskaznik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
Os - Qestaié objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (R
Pas - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skinca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m
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1.4.17.Wskaznik réznoziarnistdei - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okéena wg
wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
dsp - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg wzoru:
L -Ex
0 E1
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyrtizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
[4],
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérngimchzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych wio-
kien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznyahietylenowych, polipropylenowych i poliestrowyatharakte-
ryzujacy sk migdzy innymi dua wytrzymaiccia oraz wodoprzepuszczakwa, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusggpsiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fl4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgllem przydatngi do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny lprzez Wykonawe wykorzystane w maksymal-
nym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatnebddowy nasypOw meagby¢ wywiezione poza teren budowy
tylko woéwczas, gdy stanownadmiar olgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kedac nadmiarem olgiosci rob4t ziemnych,
zostaty za zgad Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyimmidowa
nasypow lub wykonanie prac @bjch kontraktem, Wykonawca jest zobamrany do dostarczenia réwnoivej objto-
$ci gruntdw przydatnych zaddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypolwrgslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnychyy-
wiezione przez Wykonawgcna odktad. Zapewnienie terendéw na odktad zyato obowizkéw Zamawiaicego, o ile
nie okrelono tego inaczej w kontrakcie.Zynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatdéwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

2.4. Geosyntetyk
Nie dotyczy.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wadkem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

‘ Lp. ‘Wyszczeg(’)lnienief\]ed- Grupy gruntow
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wiasciwosci nostki | niewysadzinowe atplive wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek pylasty mato wysadzinowe
ZWir zwietrzelina gliniastg — glina piaszczysta zwita,
- pospétka - rumosz gliniasty glina zwkzta, glina pylasta
- piasek gruby - zwir gliniasty zwigzta
- piaseksredni - pospotka gliniasta |~ I, it piaszczysty, it pylasty
- piasek drobny bardzo wysadzinowe
- zuzel nierozpadowy - piasek gliniasty
- pyl, pyt piaszczysty
- glina piaszczysta, gling,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢ czastek
< 0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢ bier-
na Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik pia-
skowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézae mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, rowniarki, itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sardglskrzyniowe, itp.),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Nie dotyczy.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powitigt dostosowany do rodzaju gruntu (materia-
lu), jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegteansportu. Wydajnié srodkéw transportowych
powinna by ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).

Zwigkszenie odlegixi transportu ponad walo zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gsgzone odleghxi nie zostaty wczaiej zaakceptowane na pi-
$mie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow
Nie dotyczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Dokladngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwicksze ni
+ 10 cm. Réanica w stosunku do projektowanyctkednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm,

a krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozad¢ si¢ od projektowanego o wgej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangen-
sem kta. Maksymalne nieréwroi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze iat3-
metrowa, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

5.3. Odwaodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzei, stanowacych elementy systemow odwada@jch, ugtych w dokumentacii
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagadggo warunki terenowe, wykobairzadzenia, ktére zapewniod-
prowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obs#adt ziemnych tak, aby zabezpieégyrunty przed przewilgo-
ceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obgaek takiego wykonywania wykopdéw i nasypéw, aby mathniom
gruntu nadawaw catym okresie trwania rob6t spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravalie-
przydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strafgmawiajcego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trveani
rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno ppstwat w kierunku podnoszeniagshiwelety.

5.5. Rowy

Szeroké¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiarow projektowanych o wiej niz + 5 cm. Do-
ktadnas¢ wykonania skarp rowdéw powinna bggodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow
Nie dotyczy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledgentoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okre-
slonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektows.
SzczegOla uwag; nalezy zwrdck na:
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania rob6t

Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t okidono w pkcie 6 SST D-02.01.01,
oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alif2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 Pomiar szerok@i korpusu ziemnegqd Pomiaritaa, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomia lub niwela-
torem, w odstpach co 200 m na
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2 Pomiar szerokmi dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naatttkko R= 100
m co 50 m na tukach o R100 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpy-oraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci
Su ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnéci powierzchni korpu
su
6 Pomiar rownéci skarp
7 Pomiar spadku podinego poq{Pomiar niwelatorem ezdnych w odsipach co 200 m oraz w punktach

wierzchni korpusu lub dna rowu watpliwych

1%

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy lecz ni
rzadziej nk w trzech punktach na 1000 marstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oes€j niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensenata.

6.3.6.ROwWna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bdmetrowa, nie mo@ przekracz&3 cm.
6.3.7.ROwnaG¢ skarp

Nierownaci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, splay przez pomiar niwelatoremedz
nych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1
cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéwny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z zatlbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéla #torych nie mena okréli¢ wskanika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow
Nie dotyczy.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnj@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaasod-
rzucone. Jdi materiaty nie spetniace wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera Wy-
konawca wymieni je na wiaiwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji po-
winny by¢ ponownie wykonane przez Wykonayta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzna wack za nie majca zasadniczego wptywu na ce-
chy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiglkpotracen za obniong jakos¢.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowa, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qiemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdaivektow

3.  PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-1S0O10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie huoddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeizenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemaig:szczaniem podi@a gruntowego pod-
czas realizacji rob6t zadanychz przebudowy drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski —
od km 0+062,45 do km 1+890,70.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjibd@ okr&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z wykonaniem kory-
ta przeznaczonego do uemnia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamogany-
mi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” kt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod#® powinien wykaza sig mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;Zynier maze dopyci¢ wykonanie kory-
ta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmystopadle do kierunku pracy ma-
szyny,

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycgce transportu materiatow podano w SST D-04.03.@4pk
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robd6t

Wykonawca powinien przysgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podtaa bezpérednio
przed rozpocxiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wiejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim, jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.
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W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podteu nie mae odbywa sig ruch bu-
dowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny bywczeniej przygoto-
wane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposobkza
ceptowany przez hyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinimaazliwia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegélrioi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakreposéb wykonania musidyaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejaskazane przezayniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzté, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych gdnych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do pro-
filowania, Wykonawca powinien spulctinpodtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowieé¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w ki koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstw do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowé rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#isk zag;szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartd¢ I dla:
Innych drég
Strefa korpusu Autostrad i drog
ekspresowych Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ciezkiego
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podiza 1,00 1,00 0.97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagory podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zag-
czenia, kontral zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny mo-
dut odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipdevinien on zabezpiecéypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadwoiajnej war-
stwy mazna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wypro-
filowanego podtaa podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. |Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrg
S Rzdne wysokeciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drpg
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 Zaggszczenie, wilgotn@& gruntul w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrogelziej nk raz na
podiaza 600 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach gtéw
nych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove fata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nierdwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.

Nieréwnaci nie mo@ przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektows z toleran-
Cja + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowa-
nymi nie powinny przekraczat1l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz = 5 cm.
6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie warteei modutéw odksztalcenia, to war-
tos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrglonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bada& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaéa po-
winna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykaauyicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dglgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtérne gszrze-
nie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wgkej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{o8ST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplzaniem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
— zag:szczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hodaksztatcenia nawierzchni podat-
nych i podiaga przez obeazenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehnawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaeghnicznej (SST)aswymagania ogolne dotysze wyko-
nania i odbioru robot zwrzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie podczas
realizacji rob6t zwgzanychz przebudowa drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km
0+062,45 do km 1+890,70.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid@ okr&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie RiyS-06102 [21] i obejmujSST D-04.04.01 Podbudowa z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczG8i8T D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanegolig@aa-
nego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg sgodnie z ustaleniami podanymi w doku-
mentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji na-
wierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegahcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wil-
gotnaici kruszywa o whéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpé&t 1.4 oraz w SST D-04.04.01 Podbudowa z kruszyw
naturalnego stabilizowanego mechanicznie i SST D082 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowameg-
chanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyabilizowanych mechanicznie podano w SST D-
04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiimego mechanicznie i SST D-04.04.02 Podbudowaigzwa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& migdzy krzywymi gra-
nicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysutik
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metatiabilizacji mecha-
nicznej

1-2 kruszywo na podbud@vwzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudawpomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej uziar-
nienia do gornej krzywej granicznej uziarnieniasasiednich sitach. Wymiar najaliszego ziarna kruszywa nie v
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
L Kruszywa natuiKruszywa fa-|. .
Lp. | Wyszczegblnienie ralne mane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc- |zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza |nicza nicza |nicza nicza |nicza
1 Zawartg¢ ziarn mniejszych gijod 2| od 2|lod 2|od 2|od 2 do od 2| PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) do 10 |do 12 do 10 [(do12 |10 do 12 -15 [3]
2 Zawarta¢ nadziarna| PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 115 [3]
3 Zawartg¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wecej niz 3% |4 3% |40 - - 116 [4]
4 Zawart@¢ zanieczyszcze or-
ganicznych, %(m/m), nie waiej| 1 1 1 1 1 1 [F;']\I'B'O4481
niz
> I‘(’:’;ﬁ?ﬂiggﬁ‘;ﬁﬁ?ﬂﬁﬁ[ od 30{0d 30 ddod 30|od 30| ] BN-64/8931
lub Il wg PN-B-04481, % do 70 |70 do 70 |do 70 -01 [26]
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6 Scieraln@g¢ w bebnie Los Ange
les
a) scieralng¢ catkowita pog
petnej liczbie obrotéw, nig
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnag¢ czsciowa po 1/5 PN-B-06714
petnej liczby obrotéw, nie wi -42 [12]
cej niz 30 40 30 35 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nig PN-B-06714
wiecej iz 25 |4 3 5 6 8 118 [6]
8 Mrozoodporné&, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamia- 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela-
zawy hcznie, % (m/m), nig- - - - 1 3 37 [10]
wiecej niz ' ’ PN-B-06714
-39 [11]
10 Zawartéé zwiazkow siarki w
przeliczeniu na S§ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 _legl—l[%—]06714
nie wigcej ne
11 Wskanik noSnosci W, mie-
szanki kruszywa, %, nie mnigj-
szy ni
a) przy zagszczeniud= 1,00 |80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 [120 |- 120 |- 120 - [21]
2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca
Nie dotyczy.

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca
Nie dotyczy.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje &i
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],

Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianarzdnych efektéw ulepszania kru-
szywa i po zaakceptowaniu przezyniera.

Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchanicznie powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgych w uradzenia dozujce wod;. Mieszarki powinny zapewadi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamipriachym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudowpowinno spetnia wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilo-
waniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do pod-
budowy. Warunek nieprzenikania natesprawdzé wzorem:

Dis _g 1)
des
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®olziarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapcej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie me by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobrar geowtéknire. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznacza
sie z warunku:

d
0 <12 2
O90

w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥&ziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu zatrzymuga s¢ na geowtdkninie
w ilosci 90% (m/m); wart&¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ggdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spo-
s6éb zaakceptowany przezzymiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno ufiwia¢ naciagniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa ocicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalegy wytwarza& w mieszar-
kach gwarantaicych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodsad nie
dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlmakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowa-
niu powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania isf@dsob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wy-
sychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowe] greétip takiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna grubo projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprze-
kracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna igztazona w sposéb zapewnagy osikgniecie wy-
maganych spadkéw i¢dnych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlailgotnasci optymalnej, okréo-
nej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fd¢toda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, poign zosté
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldavilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej
wartaici, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.
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Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielp@wiadé przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed a¢niem nasfpnej warstwy, powinna lyutrzymywana w dobrym sta-
nie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do wykona-
nia robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tavmny obejmowé
wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyoéchanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba Vh\/llizzl::gm]?;na odpb(L)J:
Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dzienne P
dzialce roboczej dowy przy-
padajica na jedng
badanie (f)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000
. Lo dla kazdej partii kruszywa i przy kalej
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkénapobierd w
spos6b losowy, z rozkonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora, zgod-
nie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranaj10% -20%.
Wilgotnas¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagzszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepadzenie
badania jest niemitiwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontraddag;szczenia naley oprz€ na metodzie
obcizen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmiaz na 5000 fy lub wediug zaledelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE, do pierwotnego modutu odksztalcemiajest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbu-

dowy.
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonaweav sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agalli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
. . . w sposob ciglty planografem albo co 20 mgat
2 Rownai¢ podiuzna na kadym pasie ruchu
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe €0 100 m
6 Uksztattowanie osi w planié* €0 100 m
7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejmaz na 2000 fn
8 Nasnos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach nazkia 1000 m
€0 najmniej w 20 punktach nazde 1000 m
- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wagtowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwngci podiuizne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].

Nieréwndgci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrova tata.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamkiqny by¢ zgodne z dokumentacprojektova, z tole-
ranch + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdé&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra-
cza& +1cm, -2cm.
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6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
O$ podbudowy w planie nie nze by przesungta w stosunku do osi projektowanej c@éj niz+ 5 cm.
6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o o
Z kruszywa a Wskaznik zag:sz- Maksvmalne uaicie s QZ ste od M|n|ma|ny m,Odu} .OdkSZta’rcenla mie-
wskaniku  Why | czenia b nie ko+emy o) @ pEzy POQ rzony ptyt o srednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym | mniejszy nk '
niz, % 40 kN 50 kN od  pierwszeggod drugiego obt
obciazenia § Ciazenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 po-
winny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie za-
geszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigorojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewnia pod-
parcia warstwom wiej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszeydbudow przez spulchnienie
warstwy na pelpgrubcé¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vergm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudo-
wy. Powierzchnie powinny lgynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gigbokas¢,
zgodnie z decyzjInzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdgciwosciach, wyrébwnane i ponownie
zag;szczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wagkau tych robét nagbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodhpudowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbu-
dowy wynikto z niewtaciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkiaéydvyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w SST D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa raega stabilizowanego mechanicznie i SST D-04.04.068-
budowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaieic

39



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4, PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24, BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébektyr

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania technicz-

ne

Kruszywa mineralne.

ka

Badania.d@zanie zawartei zanieczyszczeobcych
Badania.d@zanie skiadu ziarnowego
Badania.d@zanie ksztattu ziarn

Badania.d@zanie wilgotnfci

Badania.d@zanie nagkliwosci

Badania.d@zanie mrozoodporici metod, bezpdredni
Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych
Badania.d@zanie zawartei siarki metod bromows
Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycBwir i mieszan-

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena zgodcio
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni podatnych i pod-

loza przez obaizenie plyt

Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiar&igiodatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO MEC HANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamjinnicznej (SST)aswymagania ogélne dotygze wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famarstgbilizowanego mechanicznie pod-
czas realizacji robét zazanychz przebudowy drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od
km 0+062,45 do km 1+890,70

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stamdwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument przetar-
gowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robaireslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagag@ime” pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nézzrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszan-
ki, ktéra stanowi warsternasng nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus2y/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmisxVymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyagze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw SST D-04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanw@mgtabilizowanych mechanicznie powinnac lgru-
szywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia scaoskalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéwo atkarn
zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszgambcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno Bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00dRidowa z kru-
szyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyméaman
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZAT
Wymagania dotyegce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogolne” pkt
4,

5. WYKONANIE ROBOT
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0d®#odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.06djiudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jali dokumentacija projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla tagpiefibudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podlvado kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krasaVymagania ogoine”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne R .

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w $%04.04.00 ,Podbudo-
wa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania og6ine”
pkt 6.4.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-0400L06dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudaviruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-040L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&gania
0golne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozilozenie mieszanki,
— zagszczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwazane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusgyywmnagania ogolne” pkt 10.
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D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)aswymagania ogolne dotysze wyko-
nania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa natemdnstabilizowanego mechanicznie
zwiazanegoz przebudowg drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do
km 1+890,70

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjixd@ okre&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegoharicznie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagag@ime” pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegcharécznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej mie-
szanki, ktéra stanowi warsémaosna nawierzchni drogowe.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus2y/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-04.04.00 ,Pod-
budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej askywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lidviru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej uskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lawiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spektajwymagania niniej-
szych specyfikacji. Kruszywo tamane neopochodzi z przekruszenia ziariwiru lub kamieni narzutowych albo su-
rowca skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0Gfedowa z kru-
szyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
0ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyegce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogélne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowmigzzyw. Wymagania ogdlne” pkt
4

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0d0#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.B6dpbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegOtowe warunki i wymagania dla tagmjibudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podladokruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krasaVymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo(nd’6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 3%04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-0400£06dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywm&ga-
nia ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reecep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztgonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusgyymagania ogélne” pkt 10.
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D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw kokstinych nawierzchni podczas realizacji robét
zwiazanychz przebudowg drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do
km 1+890,70

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid@ okre&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze]j specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zawanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem nasgfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarmpbda-
nymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uplynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-95[13,
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7862].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno liyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.
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Lepiszcze natey przechowywé w zbiornikach stalowych wypogenych w uradzenia grzewcze i zabezpie-
czonych przed dogbem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczansagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowa-
nych, betonowych lubelbetowych przy spetieniu tych samych warunkowigjgodano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnyciornikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie naley stosowad zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nagl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sie mozliwoscia korzysta-
nia z nas{pujacego spratu:
- szczotek mechanicznych,

zaleca s wycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinriaviykonana z twardych ele-
mentéw czyszegych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqraylegagcych do czyszczonej warstwy.
Druga szczotka powinna posi&daickkie elementy czyszaze i sheyé do zamiatania. Zalecaesizywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek gcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleuzywa¢ skrapiarl lepiszcza. Skrapiarka powinnadwyposaona
w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych parametrow:
— temperatury rozktadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozugej lepiszcze,
— predkaosci poruszania siskrapiarki,
- wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbigolowany termicznie tak, aby byto ove zachowanie statej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleranedj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

0Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg ter-
miczm, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgdd dosipem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i innych opakowa-
niach pod warunkienze nie lgda korodowaly pod wptywem emulsji i niectla powodowaty jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny pyzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie
wickszej niz 1 n?, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojem-
niki i zbiorniki przeznaczone do transportu lubagldwania emulsji powinny ldyczyste i nie powinny zawietaesztek
innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsimiluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyaiu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody @édeniem. W miejscach trudno degghych naley uzywaé
szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogtarbezpérednio przed skropieniem warstwa powinna
by¢ oczyszczona z kurzu przyyciu spgzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnahnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytazywana woda, to skropienie lepiszczemzmamasipi¢ dopiero po wy-
schniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierizahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pst
nych recznie (za pomagweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny M@ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewniggej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgéa pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emul-
sji. W zaleznosci od rodzaju wytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Giykwca powinien zabezpie&zgkropiorn
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezkydny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadguidbne skropienie warstwy w celu okre-
$lenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslania wymaganej iléci lepiszcza w zalsosci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tyenWykonawca powinien kontrolowalla
kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane  wila} Badanie

P | 1ep sciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanejpvwacowaniu ,Po-
wierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyaimpolewaniem
wods lub uzyciem spezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar peneti@fpltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniokigdN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&DDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 199232
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.

50



D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchrbetonu asfaltowego podczas realizacji
robot zwizanychz przebudowa drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45
do km 1+890,70

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument prze-
targowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid@ okre&lonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wizacej, wyrownawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Kata-
logu typowych konstrukcji nawierzchni podatnychdigztywnych”, IBDiM - 1997 [12] wg porszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu Ijl-%zobENolzla(;l/)(I;géemowych
KR1 =12

KR2 od 13do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oklenym sktadzie i uziarnie-
niu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu lub polimeroasfal-
tu, wytworzona na gaco, w okrdélony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaldoutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyiida poprawia adhegjasfaltu do materiatéw mineral-
nych oraz zwjksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawiody; moze by dodawany do
asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci sa
zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbk
nych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia praecyesu i uzyskiwanych parametrow technicznych robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostale okgtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 2.

2.3. Polimeroasfalt
Nie dotyczy.
2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza pod-
stawowego i zagpczegdo.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow w zatesci od
kategorii ruchu

nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6

Lp. | Rodzaj materiatu

1 Kruszywo famane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2], PN-B-11115:1998 [4]

a) ze skat magmowych i przeobomych kl. I, Il; gat.1, 2 k. 1, 1Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-dziowe i stalow-
nicze) jw. kl. I; gat.1
2 Kruszywo ftamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, II; gat.1, 2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] ki1, 1l -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego psu-
rowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, zasfpczy | podstawowy

pyly z odpylania, -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorginegpopioty lotne -

7 Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100

8 Polimeroasfalt drogowy DES80 A,B,C, DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; dat.
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymidzywami, w

ilosci £ 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i fiaw/ce bez ograniczenia ficiowego
3) preferowany rodzaj asfaltu
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzugej, wyrdwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatgw
Lp. | Rodzaj materiatu w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, Il; gat.1, 2 Kl 1, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalow-
nicze) jw. kl. I, gat. 1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, Il; gat.1, 2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego su-
rowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. I, Il; gat.1, 2 k.1, 1Y gat.1, 2
Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zaskpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70 D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O0 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kkl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np: pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglInzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy neadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skladowanie kruszywa powinno odbytvgic w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jggkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spefmiaj wymagania okébone w WT.EmA-99
[14].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lutagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,

- walcéw lekkichsrednich i cezkich ,
— walcéw stalowych gtadkich ,



- walcéw ogumionych,
szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszczacych,
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywa sic w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Nie dotyczy.
4.2.3.Wypelniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matavialpkich, uma-
liwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentaosywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgocenie

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewoz¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochoddw termosow z podwéjrgai@inami skrzyni wypoganej w system ogrzew-
czy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-dsfa¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegdélnych skiadni-
kow i probki materiatow pobrane w obedénblnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wtasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaednic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgych do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasoi asfaltu podano w tablicy 3.
Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawastoasfaltu
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Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek  [KR 1 lub KR 2 |od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0 I(LC;) %dd0106 I%C;)Oogogdo od 0 od 0 | od 0 od 0
do 20 do 12,8 6.3 do 20 do 20 do 16 do12,8
Przechodzi prze)
25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100  [90+100 100
16,0 78+100 90100 78+100 67+100 90+100 100
12,8 68+93 80100 68+85 52+83 80100 87+100
9,6 5986 69+100 100 59+74 38+62 70+88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 18+78 56+87 78+100 18+60 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 15+76 60+100 39+50 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29+38 21+36 30+42 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 (41+71) (36+65) (29+59) (62+71)  |(64+79) (58+70) (52+65)
0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+-15 6+9 7+9
Orientacyjna  zat
wartasé asfaltu
w MMA, |5,0:6,5 5,0:6,5 5,5¢6,5 4,5:5,6 4,3+5,4 4,8+6,0 4,8+6,5
% m/m
1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego przedsta-
wiono na rysunkach od 1do 3.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
s
90 v )/ 10
(
80 v L 20
\o A
° /
g 70 30 o
® A E
g 80 / w0 8
5 - @
= 50 5o @
‘N c
g - A o
[V]
5 40 60 @
8 S
g 30 — ~ 70 £
20 80
-
10 90
0 100
0,075 0,15 0.18 0,3 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 20 mm do warstwégieralnej nawierzchni
drogi o0 obcizeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe

3 3 . NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
graniczne uziarnie- 100 0
nia mieszanki mine- o ¥
ralnej BA od 0 do X 10
16mm, od 0 do 12,8 Q 80 // 20
mm do warstwy 5 70 A 0 .
scieralnej na- = ] // =
wierzchni drogi o g 0 g 0 8
obciazeniu ruchem = 50 50 &
KR1 lub KR2 3 o,
5 40 P 60 4
8 - ]
o 30 720 ©
NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
Rys. 3. Krzywe 100 0
graniczne 90 // 10
uziarnienia . 7 7
mieszanki . 8 / / 20
mineralnej g 70 // 30 2
BA od 0 do 4 — X
a 60 40 .
8mm, od 0 ] pd ) o
do 6,3 mm o 50 /J/ // 50 C
do warstwy § — ©
scieralnej G 40 — 0 g
nawierzchni & = 70 &
drogi o obci- y S
zeniu ruchem 20 " 80
nawierzchni | N = 9
_ ! 10 = 0
drogi o obci-
zeniu ruchem 0 100
KR1 lub KR2 0,075 015 018 03 042 085 2 4 63 896 16 25 381
12,8 20 31.5
zanki Sk*ar?]inergrneo_ Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

asfaltowe] powinien hy ustalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powi
spetnid wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6
do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca, wyrownawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiimgch do warstwy wazacej, wyréwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyotwarstwy wizacej, wyrdwnawczej i wzmacnige] z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinign bstalony na
podstawie bada probek wykonanych wg metody Marshalla; probki puowi spetnia wymagania podane
w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna speinigymaga-

nia podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA i warstwycieral-

Lp. | Wihasciwosci nej z BA w zalenaosci od kategorii ruchu
KR 1llub KR 2 KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania”’, MPa nie wymaga s¢ >14,0 £18)Y
2 Stabilnd¢ prébek wg metody Marshalla _ )
w temperaturze 60C, kN 255 10,0
3 Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 od 2,0do 4,5
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4 Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5 od 2,0 do 4,0
— - - - —
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 0d 75,0 do 90,0 0d 78,0 do 86,0
6 Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm 0d 2,0do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od5,0do 7,0 0d 5,0do 7,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 =>98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy pridi@wania
sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, olagienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,
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Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, wyrOwnawczej i wzmacniggej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 |KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od0 od 0 od 0 od 0 od0 od 0
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 do 16’
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+100 |100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 66-86 | 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 53+80 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 42+69 55+76 45+63 45+67 54+73
4,0 40+67 30+54 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 35+55 25+41 25+41 30+45
zawarta¢ (46+70)
ziarn > 2,0 mm (45+70) (45+65) (59+75) (59+75) (55+70)
20+40
0,85 20+40 14+28 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 1124 18+38 1022 9+22 1325
0,30 10+25 8+17 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 7+15 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 3+8 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna zawartdé
asfaltu w MMA, % m/m|4,3+5,8 4,3+5,8 4,5:6,0 4,0:5,5 4,0+5,5 4,3+5,8

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralryotwarstwy wazacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach aal B0.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemilnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawgcej, wyréwnawcze;j i
wzmachniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemilnej BA od 0 do 16 mm do warstwyawicej, wyréwnawcze;j i
wzmachiagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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20 31,5

réwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwyawicej, wy-

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnokasfgch i warstwy wizacej, wyrownawczej oraz

wzmachiajcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy wiacej,
T wyréwnawczej i wzmacnicgj
Lp. | Whasciwosci w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymaga s¢ >16,0 £22)Y
2 Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze
60° C, zagszczonych 2x75 uderaaibijaka, kN >8,0 £6,07 =211,0
3 Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 od 1,5do 4,0
4 Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,0
— - - - —
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 0d 65,0 do 80,0 <750
6 Grubd¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do0 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0

sktadu MMA
2) dla warstwy wyrdwnawczej

3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrijge zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy prijewania
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym zapew-
niajacej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury sktad-
nikdw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 B6 dozowanie skladnikéw powinno dgterowane elektro-
nicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wlie przepty-
womierza, lecz nie wtej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien on¢bgozowany do asfaltu w spo-
s6b i wildsciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien byogrzewany w sposob gedni, z uktadem termostatowania, zapewnia-
jacym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 160 C,
-dla D 100 od 135C do 160 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemndodaniu wypetniacza
uzyskata wiciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna &wyzsza 0 wecej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfatmwej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgnost:

-zD50 od 140C do 176 C,
-zD70 od 135C do 165C,
-z D 100 od 130C do 160 C,

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna: byprofilowane i réwne. Po-
wierzchnia podtga powinna by sucha i czysta.
Nieréwndci poditaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwén podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. |Drogiiplace Podtze pod warstw
scieralm Wiazaca | wzmacniajca
1 Drogi klasy A, S i GP 6 9
2 Drogi klasy G i Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi| 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego}g@dnaley skropt emulsj asfalto-
wa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane §6b asfaltu po odparowaniu wody z emuls;ji
lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraamikéw, wlazéw, wpustow itp. uszizen powinny by pokryte asfaltem lub
materialem uszczelnigjym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltosj uptynniacza z asfaltu uptynnio-
nego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

Podiaze do wykonania warstwy lub uplynniacza z asfaltu uptynnioneg

Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego kg/n?

Podiaze pod warstw asfaltovs,

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7 do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznieod 05d00.7
3 Eé)n(:l;l;?eor\;va z chudego betonu lub gruntu stabilinega 0d 03 do 0.5
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0d 0.2 do 0,5
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5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ukniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogoaknia m¢dzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltosj uptynniacza z asfaltu uptynnio-

nego
llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. [Pohczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub wzmaod 0,3 do 0,5
niajaca
3 Asfaltowa warstwa wiaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno bhywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygazenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 hprzy ildgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raamgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszczaesikladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw atmosfe-
rycznych oraz silnego wiatru (¥ 16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance oléta sk wykonupc ekstraka;.

Tolerancje zawartai sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawagm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej waigm sktadu zaprojektowa-
nego przy badaniu pojedynczej probki met@kstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni

Lp. | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 Ziarna pozostape na sitach o oczkaghmm:

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0 +4,0
2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0 42'3 +20

0,30; 0,18; 0,15; 0,075 3,0 =<
3 Ziarna przechodge przez sito o oczkagh0,075mm £2.0 £15
4 Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadaskwyposaon w ukiad z automa-
tycznym sterowaniem gruba warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektovy.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnaiysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwitocznie zgodnie ze schematem giézejalca usta-
lonym na odcinku prébnym.
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Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12,

Zagszczanie nalgy rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utbonej war-
stwy powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi drogi.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowa-
na asfaltem lub oklejona samoprzylepgasima asfaltowo-kauczukow Sposéb wykonywania @tz roboczych
powinien by zaakceptowany przezAyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnizadania asfaltu, wypetniacza oraz kru-
szyw przeznaczonych do produkcji mieszanki minerasfaltowej i przedstawiwyniki tych bada Inzyniero-
wi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowe;]
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryja z tolerancy okreilona w tablicy 10. Dopuszczaesi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwosé¢ bada

Lp. | WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce robp-
czej
1 Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltppleprébka przy produkciji do 500 Mg
pobranej w wytwoérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura sktadnikbw mieszanki mineraln(%z(jr ciat
asfaltowej gy
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdkapojazd przy zatadunku i w czasie wbudoyvy-
wania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltoy

; o l?éden raz dziennie
pobranej w wytwoérni

Ip.1iIp.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]
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6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nadg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaégowej

Pomiar temperatury skfadnikbw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnacbygodna z wymaga-
niami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocentealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] naje okreslac na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km

2 Réwnd¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

5 Rz:dne wysokéciowe warstwy | pomiar kzlnych niwelacji podtnej i poprzeczne|
oraz usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 n

8 Zlacza podhane i poprzeczne cata diugoziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gijta

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 n

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektov, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowe] kej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mimerasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovéaowarstw asfaltowych, mm
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Lp. Drogi i place Warstwa $cieral- Warstwa Wi~ V\/a_rstwa wzmacr
na zaca niajaca

1 Drogi klasy A, Si GP 4 6 9

2 Drogi klasy G iz 6 9 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektowa, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci = 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubmi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynashs mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kbyprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagka powinny
by¢ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éniednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych st i spckanych.

6.4.11.Zag:szczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie

Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfehsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdhogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznguzla stalowniczego do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory na#toPakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirave

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfaltyymplione AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-bitumicznych i nawierzchni bitumicz-
nych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bamnych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfat. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@hoawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltydwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmMA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDIM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84  Wytyczne techniczne oceny jdkb grysow i zwirdw  kruszonych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalhego pemzamego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warsza-
wa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oekezonej odporrézi na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztygaianieszanek mineralno-bitumicznych meiquktzania pod ob-
cigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDIM, Warszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej znia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odfaxla® drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr
43 71999 r., poz. 430).
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D - 06.03.01
SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyce wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych podazadizacii robétz
przebudowa drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do km
1+890,70

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stamdwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacbo6t okrélonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych zecinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zamnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - e¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdéw, umiesz-
czenia urzdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdl pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Grunt

Nawierzchnie gruntowe naturalne mday¢ wykonywane z gruntéw zalegalych w podigu.

Grunt jest podstawowym materialem do budowy nazeieni gruntowych.

Grunty naley klasyfikowa: zgodnie z normPN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowej najekierowa si¢ zasad wykorzystania w maksymalnym stop-
niu gruntu zalegagego w podiau.

Rozpoznanie gruntu naieprzeprowadzi na podstawie badanakroskopowych okéonych w normie
PN-B-04452 [2]; badania uziarnienia wedtug normy-B¥04481 [3] lub PN-B-06714-15 [5].

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wegkem wysadzinow4zi

Wymagania
Lp. | Whasciwosci Grunty niewysat Grunty Grunty wy-
dzinowe watpliwe sadzinowe
1 | Wskanik nasnosci wedtug BN-70/8931-05 [17], %, (W) Wog > 10 \1/\(/)% od 5 dg Wi <5
2 | Wskanik piaskowy (WP) wedlug BN-64/8931-01 [13] WP > 35 \3/\éP od 25 dq WP < 25
3 [Zi_)?vxézrtéc czastek pontej 0,063 mm wedtug PN-B-06714- Lgoniiej 20 0d 20 do 30 | povigj 30
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4 | Zawartd¢ czastek pontej 0,02 mm wediug PN-B-04481 [J Lo L
% = P ) 9 [ ]ponlzej 3 od 3do 10 powagj 10
5 | Kapilarng¢ bierna wedtug PN-B-04493 [4], m He < 1.0 Hy 0od 1,0 dd Ho > 13
kb ’ 1'3 kb ’

Badaniami powinny hyobjgte prébki gruntow pobrane co najmniej nabgtkas¢ strefy przemarzania
(od 0,8 do 1,4 m od poziomu terenu).

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robdét okélonych w niniejszej SST powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— rowniarek z transporterenicjnarki poboczy),
rowniarek do profilowania,
walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikdw na wogd

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nioa korzysté z dowolnychsrodkéw trans-
portowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprtem mechanicznym wg pkt
3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadz od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z
zalczonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeocany

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasmania poboczy naky wywiezé na odklad. Miejsce odktadu
nalezy uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdlo wilgotnaci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wglbien) i zanizenia w poboczach naig je uzupetnt materia-
tem o widciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyopgah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanechizie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych oktenych ponkej wg tablicy i rysunku.
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Tablica. Ramowy sktad uziarnienia optymalnych méesk gliniastazwirowych

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit  (mm) na warstwlolmn na warstw gorra
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
Rysunek. Obszar uziarnienia optymalnych mieszatialagtozwirowych
Frokcye
e - Ho -
nno Twrrows DS kowo Pytowo wO
o T I T l T T ) T l T 00
10 h 0 - L +— 80
TSt 1L AN AR LA 1
5 L BN ome 5
oR 0 NI T INTTT e TP O
Pig ! ) NG wOrStwe Wy w =
% 2 X I\| N il _.—-J‘:1 | doing H 60% ;z
¢ TN TR g
N'© 80 . d—zp N ko)
N NI T e o 2
0 < 70 * T 137 0 O
oL ‘ PONN [ ] fiiwE| I [ ec
=2 T I T g
© ™ | .l ©
N 80 H T T P gD =0 N
1 . - | ! . ‘ —
Srednice zastepcze 100 } i- n r-.JN o ¢

"d" mm

Wilgotnos¢ optymalry i maksymall gestas¢ szkieletu gruntoweg

ryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].
Zagszczenie utbonej warstwy materialu uzupetmiapgo nalgy prowadzé od krawgdzi poboczy w
kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj spitt do zagszczania musi kiyzaakceptowany przezyniera. Za-
geszczona powierzchnia powinnadaywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentaciji
projektowej, oraz nie posiadldladéw po przeiciu walcéw lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinignost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmélZB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

o
- o VO, WD e OO0 =
o % SH® *mn - O0 0SS 00 € o

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

O 9002
3 door

ieszanek rglekreili¢ laborato-

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do uzupet-
nienia poboczy.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidp 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp.

Wyszczegoblnienie bada

Czestotliwosé¢ bada
Minimalna liczba bad@ana dziennej dzialce roboczej

69




1 Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetriagj 2 prébki
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcietym poboczu 2 prébki
4

Wskanik zag:szczenia nacinanych lub uzupe
nianych poboczach

2 razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rowna¢ podtwzna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1%.
6.4.2.R6wnas¢ poboczy

Nieréwndci podiwzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymal-
ny przéwit pod fat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkfad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
— roziozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laborgbery
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiarn@ei nawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowleoty ziemne.
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D -10.07.01
ZJAZDY DO GOSPODARSTW | NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaghtécznej (SST) swymagania ogdllne dotysee
wykonania i odbioru zjazdéw do gospodarstw i nagdliczne podczas realizacji rob6t zeanychz przebu-
dowa drogi gminnej nr 105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do km 1+897Q

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stantwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacbo6t okrélonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

1.3.1.Zakres stosowania zjazdow
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyegykonywania zjazdéw do gospodarstw i na drogi bocz
ne.

1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni ragciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw
(KPED - typowe konstrukcje nawierzchni na zjazddah)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dagtu do drogi, ktoérego lokalizacja wynika z potrzesiogi przylegtego
terenu i jest uzgodniona z zadem drogi. W zatenosci od petnionej funkcji, rozrinia sk dwa typy zjazdow:
publiczne i indywidualne.

1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dagtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryest prowa-
dzona dziataln@& gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢gmst/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastro-
nomicznych, obiektéw przemystowych lub innych olbdek ogéinodosipnych.

1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktéry jestytkowany indy-
widualnie. Zjazd indywidualny zapewnia dgstdo pojedynczych posesji, zabud@wgospodarczych, na pole
lub do innych obiektéw zytkowanych indywidualnie.

1.4.4..Pozostate oketenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i defini-
cjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogaln
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2.2. Materialy do konstrukcji nawierzchni zjazdéw

Materialy wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgad powinny odpowiadawyma-
ganiom zawartym w punkcie 2 SST D-04.04.01 ,Podala kruszywa naturalnego”,

2.3. Materialy do wykonania przepustéw
Nie dotyczy.
2.4. Materialy do robot wykonczeniowych
Nie dotyczy.
3. SPRZET
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
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Do wykonania zjazdéw natg stosowa ten rodzaj sprgu, ktéry zostat podany w punkcie 3 odpowied-
nich SST:
— sprzt do wykonania robot ziemnych, wedlug SST D-02.0QRoboty ziemne”,
— sprzt do wykonania robdt nawierzchniowych, wedtug odjmmich SST, wymienionych w punkcie 2.2
niniejszej specyfikacji technicznej,

4. TRANSPORT

Wymagania ogdlne dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne”.
Transport materialéw stosowanych do wykonaniadgaz powinien odpowiadawymaganiom wedtug
punktu 4 odpowiednich SST, wymienionych w punktach- 2.4 niniejszej specyfikacji technicznej.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogo6Ine wymagania wykonania robét podano w OST @B0.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do whciwych robdt naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymo-
gami podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowa&ic

5.3. Wykonanie przepustow pod zjazdami
Nie dotyczy.
5.4. Roboty ziemne

Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi bogqameinny by z zasady wykonywane mechanicz-
nie. Przy budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzietepyge niewielki zakres robét, roboty ziemne mdn/(
wykonywane ¢cznie.

Wykonanie robét ziemnych powinno odpowiédda/maganiom SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdow

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiaga/maganiom wedtug odpowiednich SST, wy-
mienionych w punkcie 2.2.

5.6. Umocnienie skarp
Nie dotyczy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Sprawdzenie prawidtowéci rob6t przygotowawczych

Kontrola jakdci rob6t przygotowawczych polega na sprawdzeniwgidndci z:
a) dokumentagj projektove - na podstawie oglizin i pomiardw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty ptpgvawcze”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustow pod zjazdami
Nie dotyczy.
6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania rob6t ziemnych

Kontrola jakdci robét ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédm
a) dokumentagj projektova - na podstawie oglizin i pomiaréw,

6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw

Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwpbdndci z:
a) dokumentacj projektowa w zakresie: grubii konstrukcji nawierzchni, szerokm, rzednych wysokécio-
wych i spadkoéw poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.

6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazyweickszych odchylé w zakresie cech geometrycz-
nych zjazdow i to podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefardow

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia | Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szeroké¢, cm +5 +10 i -5
Rownas¢ podizna, mm 9 12
Rownas¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +10
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Grubai¢ konstrukcji nawierzchni, cm +0,5 +20
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujdstpstwa od postanowteSST, powinny b§ doprowadzo-
ne na koszt Wykonawcy do stanu zgodna SST, a po przeprowadzeniu bad@omiaréw mog by¢ ponow-
nie przedstawione do akceptacjiyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdupdmje z dokumen-
tacja projektova i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj
a) odbiorowi rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien lgydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
— robét przygotowawczych,
— robét ziemnych i ewentualnie przepustow,
b) odbiorowi kaicowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu naie przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasci wy-
konanych robo6t na podstawie wynikéw pomiaréw idgaldboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie potrzebnych materiatow,
— wykonanie robét ziemnych,
— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni iewualnie podbudowy),
— wykonanie rob6t wykaczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich OST, przyavoich w niniejszej ogdinej specyfikacji tech-
nicznej.

Dodatkowo obowdzuje:
KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowycBPBDIiM ,Transprojekt”’, Warszawa 1979-82.
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D -07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyee wykona-
nia i odbioru oznakowania pionowego podczas regjiizab6t zwihzanychz przebudowg drogi gminnej nr
105 765 B — ulica Léna we wsi Stare Kupiski — od km 0+062,45 do km 1+8%Q

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanmdwiviazujaca podstaw stosowan jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacbo6t okrélonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych z wykonywa-
niem i odbiorem oznakowania pionowego stosowanegdragach, w postaci:
— znakéw ostrzegawczych,
- znakdw zakazu i nakazu,
— znakéw informacyjnych, kierunku, miejsco$edi znakéw uzupetniagych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umiesz-
czony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierz&tdrego umieszczana jest$éeznaku. Tarcza nmie
by¢ wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia e&¢ znaku, stiaca do podania téei znaku. Lico znaku me by wykonane jako
malowane lub oklejane (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegélnych (znak z przejrzys-
tych tworzyw syntetycznych) lico znaku geoby¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4.Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wgkne jest z materiatéw zwyklych (lico nie wyka-
zuje wiaciwosci odblaskowych).

1.4.5.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykigzwtasciwosci odblaskowe (wykonane jest z mate-
riatu o odbiciu powrotnym - wspétdzaym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wagsiik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jest zarc
znaku, wraz z elementami ghcymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).

1.4.7.Znak drogowy przewietlany - znak, w ktérym wewttrznezrodto swiatta jest umieszczone pod przejrzy-
stym licem znaku.

1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktorego lico jestwietlanezrodiemswiatta umieszczonym na zewtrz
znaku.

1.4.9.Znak nowy - znak zytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miesty od daty
produkcji.

1.4.10.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwamez okres diszy niz 3 miesice od
daty produkcji.

1.4.11.Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktéry nie ma normy, musi posigda
aprobat techniczia wydary przez uprawniomjednostk. Znaki drogowe powinny mdecertyfikat bezpiecze
stwa (znak ,B”) nadany przez uprawnigjednostk.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczrakéw mog by¢ wykonywane jako:
- prefabrykaty betonowe,
-z betonu wykonywanego ,na mokro”,

Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektows. Beton powinien odpowiadavymaga-
niom PN-B-06250 [1].

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgajwyma-
ganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiag@gmaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca sitoso-
wanie kruszywa o marce niezekej ni klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna byodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3276].

2.3.4.Domieszki chemiczne
Nie dotyczy.

2.3.5.Prety zbrojenia
Nie dotyczy.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1.0g0Ine charakterystyki konstrukgciji
Nie dotyczy.

2.4.2.Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub épmormy zaakcep-
towanej przez layniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewnrtrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek,¢gnigé,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nier6widoi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwa-
rzania, mieszege sk w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dkeipch:

— doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszazatithytia £ 10 mm,
- wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtégadoktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkie
cigcie i z dopuszczaipodchytka dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugai doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mmna 1 m
dtugdéci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych preemy (np. R 55, R 65,
18G2A): PN-H-84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-HE&9 [13], PN-H-84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujeesjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiggym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczsednic 31,8 mm i wk-
szych i grubéci scianek 3,2 mm i wikszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyémdnic i grubdci
mniejszych od wyej wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywbespowinno co najmniej obejmowa
znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.3.Ksztattowniki
Nie dotyczy.

2.4.4.Elektrody lub drut spawalniczy
Nie dotyczy.
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2.4.5.Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejlkeywej na konstrukcjach stalowych, powinna ona
by¢ z cynku o czysti nie mniejszej rii 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02 [25]. Minimalna
grubas¢ powtoki cynkowej powinna hiyzgodna z wymaganiami tablicy 4.

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzegllem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywa
widocznych wad jak rysy,giniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od pazHo

Tablica 4. Minimalna grubié powloki metalizacyjnej cynkowej naianej na dziatanie korozji atmosferycznej
wedtug BN-89/1076-02 [25]

Agresywnd¢ korozyjna atmosfery | Minimalna grubéé¢ powtoki, um, przy wymaganej trwakoi w latach
wedtug PN-H-04651 [8]
10 20
Umiarkowana 120 160
Ciezka 160 M 200 M

M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej

2.4.6.Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrubusiporca
Nie dotyczy.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwalos¢ materiatow na wptywy zewdtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz pakzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykd-
czenia znaku, mugavykazywa petry odpornd¢ na oddziatywanidwiatta, zmian temperatury, wpltywy atmos-
feryczne i wystpujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicanéytm korozg elektrochemiczs) -
przez caly czas trwadoi znaku, okrélony przez wytwore lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obqmainy jest przy dostawie okiet, uzgodnion z odbiora, trwatas¢
znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, ad¢akdostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniaclhsowsianiu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkagowego &
— blacha stalowa,
— blacha z aluminium lub stopéw z aluminium,
— inne materiaty, np. sklejka wodoodporna, tworzywmatstyczne, pod warunkiem uzyskania przez producen-
ta aprobaty technicznej.

2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej
Nie dotyczy.
2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinngé bdporna na korozjw warunkach zasolenia.
Wymagane grubimi:
— z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionychettoczeniami lub osadzonych w ramach co naj-
mniej 1,5 mm,
— z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmagigj mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte fpllub farbami powinny by zabezpieczone przed korezprzy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzgztucznych.
Wytrzymata¢ dla tarcz z aluminium i stopéw z aluminium powinmgnost:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbiwyeamach, co najmniej 155 MPa,
— dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku
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Tarcza znaku musi Byréwna i gtadka - bez odksztafcptaszczyzny znaku, w tym pofatdoiivavgied,
lokalnych wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwmhanie, pofatdowanie
itp.) nie ma:e wynosé wiecej niz 1,5 % najwgkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musgzyé réwne i nieostre. Znieksztatcenia krglzi tarczy znaku, pozostate
po ttoczeniu lub innych procesach technologicznythrym tarcza ta (w znakach drogowych skladanyseg-
menty tarczy) byta poddana, masa¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych skitadanych mpdy¢ wykonane z modutowych ksztattownikéw aluminio-
wych lub odpowiednio uksztattowanych segmentéwostgth. Dopuszcza gistosowanie modutowych ksztat-
townikow z tworzyw syntetycznych lub sklejki wodqamnej, pod warunkiem uzyskania odpowiedniej appba
technicznej. Szczeliny rzy sisiednimi segmentami znaku sktadanego nie g wicksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gi zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatdbiasko-
wym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetniavymagania okrdone w apro-
bacie technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazyiwaelne zwizanie z tarcz znaku
przez caty okres wymaganej trwétdznaku. Niedopuszczalng kbkalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia
lub odstawanie folii na kragdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Spos6b palczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unierdawiaé jej odhczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obsgeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveani
lub klejenia oraz stosowane w tym celu materialwipoy by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyyciu folii odblaskowych powinien wynasiod 7 do 10 lat, w
zaleznosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadgdwna i gtadka, nie magna niej wystpowa’ lokalne nieréwno-
sci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest wepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarébwno nawperzchni
jak i na obrzeach tarczy znaku.

Dokfadnd¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére magapwstd przy
nanoszeniu farby na odblaskgwowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matychérednich,
- 3 mm dla znakéw diych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagktzes¢ znaku nie powinny hywigksze w ka-
dym kierunku ni:

— 2 mm dla znakéw matychsrednich,
— 3 mm dla znakdéw diych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 am nie mae wy-
stepowa wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamanisgcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w
kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wymiwanie jakichkolwiek zarysovigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4t am dopusz-
cza s¢ do 2 usterek jak waej, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej
dopuszcza gido 3 zarysowa 0 szerokeci nie wigkszej ngz 0,8 mm i calkowitej diugei nie wigckszej ni 10
cm. Na catkowitej diugéei znaku dopuszczagshie wigcej niz 5 rys szerokei nie wigkszej n 0,8 mm i diugo-
sci przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztatcapgsci znaku.

W znakach #iytkowanych dopuszczaesiéwniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przekr
czapcej 6 mnt kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego lékedniego, oraz o po-
wierzchni nie przekraczajej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej nz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni
znaku daego lub wielkiego (wdczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztalcatresci znaku - w przypadku wyghtowania takiego znieksztat-
cenia znak musi liybezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wpmivanie jakichkolwiek rys, sgjajacych przez warstyy
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalod parun-
kiem, ze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekaoselkosci okreslonych ponkej.

W znakach #iytkowanych dopuszczalne jest wymbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co
najwyzej dwoéch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niezgkraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku na
powierzchni kadego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. Wkaoh nowych oraz w znakach znajguj
cych st w okresie wymaganej gwarangadna korozja tarczy znaku nie seowystpowat.
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Wymagana jest taka wytrzymatopotaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgciu tarczy o
90° przy promieniu tuku zgcia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona mataviarba nieodblaskow barwy
ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspétczynnikmihancji 0,08 do 0,10 - wedlug wzorca starmsgo za-
tacznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowyd@8]. Grubd¢ powtoki farby nie mae by mniejsza od
20 pm. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium labsiali cynkowanej ogniowo i cynkowanie to jest
wykonywane po uksztattowaniu tarczy - jej kegilwie mog pozosté niezabezpieczone farlochronn.

2.7. Znaki nieodblaskowe
Nie dotyczy.
2.9. Znaki wietlane
Nie dotyczy.
2.10. Znaki emaliowane
Nie dotyczy.
2.11. Materialy do montazu znakow

Wszystkie ocynkowanedzniki metalowe przewidywane do mocowaniaaaly sol elementdéw kon-
strukcji wsporczych znakéw jakuby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezegniec,
naderwa, rozwarstwi@ i wypuktych karbéw.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikaelszZanych lub paletach, w
zalendici od ich wielkaci.

2.12. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dlaguigh znakéw drogowych powinien bprze-
chowywany zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu natg przechowywéa w warunkach zabezpieczaajych je przed zanieczyszcze-
niem oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny bgkladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniomod-
tozu. Prefabrykaty naly uktada na podktadach z zachowaniem grezieu minimum 10 cm midzy podigem a
prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalenatriatéw dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
— koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25 n
— ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod sluglkgruncie spoistym,
— betoniarek przewimych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mbkr
— $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
— przewanych zbiornikéw na wog
— sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw do pionowego oznakowanidrog

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksjporczych znakéw, powinny byrzewaone
srodkami transportowymi w warunkach zabezpieszgih je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabr
téw nasrodkach transportu powinno &gymetryczne.
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Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i spuz(uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odby-
wa¢ srodkami transportowymi w sposéb unietfiwviajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadza-
nie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Ogoblne zasady wykonywania robét podano w OST DE&M30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naly wyznaczy:
- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawdzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub
pasa awaryjnego postoju,
- wysokas¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakow ngleabezpieczyw taki sposéb, aby w czasie trwa-
nia i odbioru robo6t istniata nitiwo $¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoké&t zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentacprojektova.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcji wspaczych znakéw

Sposdb wykonania wykopu pod fundament znaku pi@ymwowinien b§ dostosowany do gbokasci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego spuz Wymiary wykopu powinny hyzgodne z dokumentacprojek-
towa lub wskazaniami liyniera.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zagpeniu mana bylo
przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentdwy

5.3.1.Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed uleniem prefabrykatu natg wyréwna i zagsci¢. Wolne przestrzenie ruzy
scianami gruntu i prefabrykatem najewypeinic materialem kamiennym, np. kliem i dokiadnie zagci¢
ubijakami ecznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tangdpowierzchnia prefabrykatu powinnacby
réwna z powierzchaipobocza lub by wyniesiona nadtpowierzchng nie wiecej niz 0,03 m.

5.3.2.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych déammcowania znakéw wielkowymiarowych (znak
kierunku i miejscowéci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugitbnego nalgy wykona zgodnie z
PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartyghzbrozpartych natey wykonywa zgodnie z
dokumentagj projektova, SST lub wskazaniami dgniera. Wykopy naley zabezpieczy przed naptywem wod
opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiemoliwiajacym fatwy odptyw wody poza teren przylega-
jacy do wykopu. Dno wykopu powinno byvyréwnane z doktadricia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnaézy usuré i miejsce wypetri do spodu funda-
mentu betonem klasy B 15. Plaszczyzny boczne furdtdw stykajce sé z gruntem naley zabezpieczy
izolacja, np. emulsj kationows. Po wykonaniu fundamentu wykop najezasypé warstwami grubgci 20 cm z
doktadnym zagszczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wgsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych,
powinny by wykonane zgodnie z dokumentagjonows i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchytka od pionu, nie wtej niz + 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieagej niz = 2 cm,
— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kraezi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wgcej niz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegdoumieszczenia znaku zgodnie z In-
strukch 0 znakach drogowych pionowych [28].

5.5. Wykonanie spawanych zjicz elementéw metalowych

Nie dotyczy.

5.6. Konstrukcje wsporcze

Nie dotyczy.
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5.7. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcg wsporcz
Nie dotyczy.
5.8. Trwatosé¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi KBywykonany w sposéb trwaly, zapewniey petra czytelng¢ przed-
stawionego na nim symbolu lub napisu w catym okrgsjo uytkowania, przy czym wplywy zewtrzne dzia-
tajace na znak, nie magpowodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.9. Urzadzenia elektryczne na konstrukcji wsporczej
Nie dotyczy.

5.10.Zrodho $wiatta znaku przeswietlanego i znaku dwietlanego
Nie dotyczy.

5.11. Warunki dla oprawy cswietleniowej znaku prze&wietlanego
Nie dotyczy.

5.12. Warunki dla oprawy Gwietleniowej znaku Gwietlanego
Nie dotyczy.

5.13. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazda konstrukcja wsporcza musi rmigbliczke znamionow z:
a) nazwa, marly fabryczm lub innym oznaczeniem umldwiajacym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) dat produkciji,
c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) dat ustawienia znaku.

Zaleca si, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyelwierata réwnie miesic i rok wyma-
ganego przegtu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej ma$rc wykonane w sposob trwaty i wynay, czytelny w normal-
nych warunkach przez caly okresstkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw kenowych

Wykonawca powinien przeprowadziadania materiatéw do wykonania fundamentéw betych ,na
mokro”. Uwzgkdniajac nieskomplikowany charakter robo6t fundamentowyehwniosek Wykonawcy, #iynier
moze zwolnt go z potrzeby wykonania batenateriatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na bugdanaprobat techniczi lub z deklaragj zgodndci wydary
przez producenta powinny dgprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniayow.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Byzgodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobowsthyczonych przez pro-
ducentow

Ocena wynikow

Lp. Rodzaj badania Liczba bada Opis bada bada

1 Sprawdzenie pg-od 5 do 10 badaz|Powierzchng zbad& nieuzbrojonymy
wierzchni wybranych  losowgokiem. Do ew. sprawdzenia etpokasci
elementdw w kadej|wad wy¢ dostpnych narzdzi (np. linia-| Wyniki bada po-
dostarczonej partii  |t6w z czujnikiem, suwmiarek, mikromgewinny by zgodneg
trow itp. z wymaganiami
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wyrobow liczcej do| Przeprowadzi uniwersalnymi przyrg- | punktu 2
2 Sprawdzenie  wy1000 elementéw dami pomiarowymi lub sprawdzianami
miaréw (np. liniatami, przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eiavosci
dostarczonych wyrobow i materiatéw w zakresie wyatggodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:
— zgodnd¢ wykonania znakoéw pionowych z dokumentapyojektova (lokalizacja, wymiary, wysokd za-
mocowania znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw, zgodrpunktem 2 i 5,
- prawidlowas¢ wykonania wykopéw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkieBy
— poprawnd¢ ustawienia stupkéw i konstrukcji wsporczych, zgiednpunktem 5.4.
W przypadku wykonania spawanycla elementow konstrukcji wsporczych:
— przed ogtdzinami, spoin i przylegajce do niej elementy¢ézone (od 10 do 20 mm zidej strony) nalgy
doktadnie oczsci¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwaciji i pomiaréw,
— ogledziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4
razy; do pomiarO6w spoin powinny bgtosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalneispmierze,
- w przypadkach watpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndatozmeczeniowej
spoin, zgodnie z PN-M-06515 [18],
- zlacza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okélone w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtor-
nym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakdéw konwencjonalnych orazskakcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakéwepstatych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbior robdt oznakowania pionowego dokonywany pestasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow
pomiardw i bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego naledokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— wykonanie fundamentéw

— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanieasdpsci powtoki lakierowanej na dziatanie
wody oraz oznaczanie nakliwosci
2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektoweani
3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwagoione i walcowane na zimno ogolnego zastosowania
4. PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczaiporndci powtoki na dziatanie mgty solnej
5. PN-89/H-84023.07 Stal okienego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe -#geaknia z fundamentami - Projektowanie i wykonanie
7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelbetowe i sprzone - Obliczenia statyczne i projekto-
wanie
8. PN-EN 40-5:2004 Stupywietleniowe. Czs¢ 5. Stupy dwietleniowe stalowe. Wymagania.
9. PN-EN 206-1:2003 Beton €2 1. Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodni
10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminiurBlachy, tamy i ptyty - Tolerancje ksztattu i

wymiaréw wyrobéw walcowanych na zimno

11. PN-ENISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszamstal metogl zanurzeniow (cynkowanie jednost-
kowe) — Wymaganie i badanie

12. PN-EN 10240:2001 Wewtnzne i/lub zewatrzne powtoki ochronne rur stalowych. Wymagania
dotyczice powlok wykonanych przez cynkowanie ogniowe wnd@yvniach
zautomatyzowanych

13. PN-EN 10292:2003/ Tasmy i blachy ze stali o podwigzonej granicy plastyczio powlekane

A1:2004/A1:2005(U) ogniowo w sposéb gty do obrébki plastycznej na zimno. Warunki tecznie

dostawy

14. PN-EN 10327:2005(V) TFay i blachy ze stali niskogglowych powlekane ogniowo w sposohgty do
obrobki plastycznej na zimno. Warunki technicznstday

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpietzt®vo konstrukcji wsporczych dla wdzen drogowych. Wy-
magania i metody bada

16. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki droge®es¢ 1: Znaki state

17. prEN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe ¢$€5 Badanie wgpne typu

18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniaregzpobudowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1: 1990 Oprawywaietleniowe. Wymagania ogoélne i badania

20. PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawywietleniowe - Wymagania szczeg6towe - Oprawwietleniowe

drogowe
21. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwint@va
22. PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaceagnubdci powtoki
23. PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowaneguaaco
24. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zéervymagania i badania
10.2 Przepisy zwjzane
25. Zalaczniki nr 1 i 4 do rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200%prawie szczeg6to-

wych warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatdwgiwych oraz urdzen bezpieczastwa ruchu
drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (D nr 220, poz. 2181)

26. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnid20. w sprawie sposobéw deklarowania
zgodndci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowaniaidkiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041)

27. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopadi2 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upoivaonych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

28. CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface esléar visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

29. CIE No. 54 Retroreflection definition and measurat{®owierzchniowy wspo6tczynnik odblasku defi-

nicja i pomiary)

30. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

31. State odblaskowe znaki drogowe i agizenia bezpiecastwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDIM do
udzielania aprobat technicznych nr Z/2005-03-009
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